SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.02.01a
45112000-5

OCHRONA ISTNIEJACYCH DRZEW
W OKRESIE REALIZACJI
CPV: Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.






SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.01.02.01a

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej] s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ochrong istniejacych drzew w okresie realizacji
w ramach robot budowlanych ze wzmocnieniem nawierzchni ul. Warszawskiej na odcinku
od ul. Sw. Michata do granicy miasta Poznania Poznaniu — Etap V.

1.2. ZaKkres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru
robot zwigzanych z ochrong i zabezpieczeniem istniejgcych drzew zlokalizowanych:

— w pasie wykonywania budowlanych robot drogowych, ktére dokumentacja
projektowa, ST Iub Inzynier przewiduje pozostawi¢ po zakonczeniu budowy,

z uwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres budowy i pielegnacji

drzew uszkodzonych w czasie prowadzenia robdt, w zakresie realizowanego zadania

(rob6t budowlanych w ciggu ul. Warszawskiej na odcinku od skrzyzowania

z ul. Sw. Michata do skrzyzowania z ul. Krafcowa — jezdnia potnocna i potudniowa).

1.4. Okreslenia podstawowe

Dla celow niniejszej ST przyjmuje si¢ nastepujace okreslenia podstawowe:

1.4.1. Drzewo — ro§lina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewnialym pedzie gtownym (pniu).
1.4.2. Korona — gorna cze$¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.

1.4.3. Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wtasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy
rozwoj.

1.4.4. Forma pienna — forma drzew z pniami wysokosci od 1,8 do 2,2 m, z wyraznym nie
przycietym przewodnikiem i uformowang korona.

1.4.5. Bryta korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przerastajagcymi jg korzeniami rosliny.

1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i1 z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano
w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢ materiatdéw z dokumentacjg projektowa

Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST.

2.2.2. Stosowane materiaty

Przy ochronie i zabezpieczeniu istniejgcych drzew w okresie remontu drogi mozna
stosowac nastepujace materiaty:
a) materialy do wykonania tymczasowej ochrony drzew, jak:
— deski iglaste grubo$ci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,
— wloknina,
— zuzyte opony samochodowe,
— drut, tasme stalowa, gwozdzie,
— wode,
b) materiaty pielegnacyjne drzew uszkodzonych, jak:
— preparaty emulsyjne, powierzchniowe,
— $rodki impregnujace,
— wodeg.
Materiaty stosowane do tymczasowej ochrony drzew i1 materiaty pielegnacyjne
powinny by¢ zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera.
Zaleca sig, aby:
— elementy stalowe byly ocynkowane lub w inny sposdb zabezpieczone przed
korozja.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot:

a) sprzetu do tymczasowej ochrony drzew:

— recznego sprzgtu do prac ziemnych jak szpadle, dragi, topaty,

— samochodu skrzyniowego do transportu,

— sprzegtu do podlewania, z ew. przewoznymi zbiornikami do wody,

ew. wiadrami, konewkami,

— wyposazenia pomocniczego, drobnych narzedzi, drabin itp.,

b) sprzetu do pielggnacji drzew uszkodzonych:

— recznego sprzgtu pomocniczego, jak: pily, sekatory, dhuta, noze, skrobaki,

— recznego sprzetu do robot ziemnych, jak szpadle, topaty itp.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji
projektowej, ST, instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien byc¢
zaakceptowany przez Inzyniera.
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4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne”.

4.2. Transport materialow

Materialy do wykonania rob6t mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu,
w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami 1 nadmiernym zawilgoceniem lub wysuszeniem.

5. Wykonanie roboét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i ST.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych
w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robo6t obejmuja:

a) roboty przygotowawcze,

b) roboty zabezpieczajace drzewo lub czynnosci pielggnacyjne,

c) roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe;j,
ST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ drzewa podlegajacego zabezpieczeniu,
— szczegdlowo wytyczy¢ roboty z danymi wysoko$ciowymi przy statych
obiektach zabezpieczajacych drzewa,
— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogrodzen itd.

5.4. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres budowy

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktore pozostang w terenie po zakonczeniu
robot drogowych, a s3 narazone na uszkodzenia w czasie robot budowlanych, wymaga
wykonania wszystkich czynnosci:

— W sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,

— tylko recznie w zasiggu korony drzewa i1 w odlegtosci co najmniej 2 m na
zewnatrz od obrysu korony drzewa, przy czym wyjatkowe zastosowanie sprzetu
mechanicznego wymaga zgody Inzyniera.

W zasiggu korony drzewa i w odleglosci co najmniej 1 m na zewnatrz od obrysu

korony drzewa (lub w strefie 4 X 4 m wokot drzewa) nie powinno dopuscic¢ si¢ do:

— wykonania placow sktadowych,

— skladowania materiatow budowlanych,

— zmian poziomu gruntu.
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Zaleca si¢, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie sktadowac cementu,
kruszywa, olejow, paliw i lepiszcz.

Zaleca si¢, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie byly prowadzone
w okresie wegetacji roslin, a szczegdlnie w okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do
wykonania tych robot sg miesigce od pazdziernika do kwietnia.

Zaleca si¢, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowe;j
drzew byly wykonywane wylacznie recznie. Za deskowaniem czasowego waskiego wykopu
powinno si¢ wykona¢ ostong korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5 m
1 glebokosci 1,5 + 2,0 m wypetlionej kompostem 1 torfem. Z oston takich mozna
zrezygnowac pod warunkiem wykonania robot instalacyjnych poza okresem wegetacji ro$lin.

Zabezpieczenie drzewa na okres remontu drogi powinno obejmowac:

— owinigcie pnia witdkning, a nastgpnie oszalowanie ich deskami do wysokos$ci
pierwszych gatezi (w sposéb nie uszkadzajacy kory drzew). Dolna czes$¢ kazdej
deski powinna opiera¢ si¢ na podtozu, bedac lekko wkopang w grunt lub
obsypang ziemig. Oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z drutu lub
tasmy stalowej w odleglo$ci wzajemnej co 40+60 cm,

— przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w ilosci okoto 4 m” na jedno
drzewo,

— podlewanie drzewa woda w iloéci okoto 20 dm’ na jedno drzewo przez caly
okres trwania robot, w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych oraz wskazan
Inzyniera.

Po zakoficzeniu robot nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa,

obejmujacy:

— rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,

— usunig¢cie materiatow zabezpieczajacych,
— lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.

5.5. Pielegnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzenia robot budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia rob6t powinny by¢ natychmiast poddane
zabiegom pielegnacyjnym.
Nalezy wykona¢ nast¢pujace zabiegi pielegnacyjne uzaleznione od rodzaju
uszkodzenia:
a) przy uszkodzeniu korzeni:
— zmniejszy¢ korong¢ drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
— wykona¢ ciecia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujgc cigcia tam,
gdzie zaczyna si¢ korzen zdrowy (zywy),
— zabezpieczy¢ powierzchni¢ ran preparatem impregnujacym,
— posypac gleba na biezaco zabezpieczone korzenie,
— zastgpi¢, przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni,
dotychczasowg ziemi¢ glebg bardziej zasobna,
b) przy uszkodzeniu galtezi:
— wykonywac cigcia gatezi o $rednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,
— zabezpieczy¢ natychmiast powstalg ran¢ po usunigciu zywej galezi:
= 0 $rednicy do 10 cm, zasmarowujac w catosci preparatem o dzialaniu
powierzchniowym,
= o $rednicy ponad 10 cm, zabezpieczajac dwusktadnikowo, tj. krawedzie
rany (miejsca, z ktorych bedzie wyrastata tkanka zywa — kalus) i drewno

czynne (pierScieh o grubosci 1,5 + 2 cm) — S$rodkiem o dziataniu
powierzchniowym, a pozostalg cze$¢ rany wewnatrz pierscienia — srodkiem
impregnujacym,
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¢) przy ubytkach powierzchniowych:

— wygladzi¢ i uformowac¢ powierzchni¢ rany,

— uformowa¢ krawedz rany (ubytku),

— zabezpieczy¢ calg powierzchni¢ rany, z tym, ze §wieze rany zabezpieczy¢
jedynie  przez zasmarowanie w  cafoSci  preparatem  emulsyjnym,
powierzchniowym typu Dendromal, Lak-Balsam lub Funaben.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do
robot wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do
istniejacych warunkow terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkod czasowo usunietych,

- niezbedne uzupeknienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, np. zatrawienia,

- roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu
1 powszechnego stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci,
deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wilasne badania wilasciwo$ci materialow przeznaczonych do
wykonania robd6t, okreslone w punkcie 2 lub ustalone przez Inzyniera,

— sprawdzi¢  cechy  zewngtrzne — gotowych  materiatow z  tworzyw
1 prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do

akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew

Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew dotycza sprawdzenia:

— obudowy drzewa w zakresie spelniania warunkow zabezpieczenia przed
uszkodzeniami mechanicznymi, wymienionymi w punkcie 5.4,

— zaopatrzenia drzewa w wodg 1 powietrze, zgodnie z punktem 5.4,

— ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasie robot
zabezpieczajacych.

6.3.2. Badania robot pielggnacyjnych drzew uszkodzonych

Roboty pielegnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy drogi polegaja na
sprawdzeniu, w nawigzaniu do ustalen punktu 5.5:

— prawidtowosci wykonania ci¢¢ (korony, korzeni, gatezi),

— poprawno$ci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentéw drzewa (ran),

— zabezpieczen gleba uszkodzonych korzeni,
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— stopnia zaopatrzenia drzewa w wodg 1 powietrze.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest szt. (sztuka) zabezpieczonego drzewa.
8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
a) w zakresie robot pielegnacyjnych drzew uszkodzonych — cigcie
1 zabezpieczenie uszkodzonych korzeni oraz wymiana gruntu w najblizszym
otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00
»Wymagania og6élne”.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy:

- ochroni¢ istniejace drzewa w okresie realizacji inwestycji.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuje:

— roboty przygotowawcze, pomiarowe,

— pozyskanie miejsca sktadowania materiatow,

— zakupienie, dostarczenie materiatow 1 sprzetu,

— wykonanie zabezpieczenia drzewa lub pielegnacji drzewa uszkodzonego,
zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej 1 specyfikacji techniczne;,

— przycigcie do skrajni gat¢zi istniejacego drzewa (w tym tak by odstonié
istniejgcy znak pionowy),

— przeprowadzenie pomiar6w 1 badan wymaganych w niniejszej specyfikacji
techniczne;,

— odwiezienie sprzgtu,

— uporzadkowanie terenu robot.
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9.3. Sposdéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robdt okreslonych niniejszg ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale

nie sg przekazywane Zamawiajagcemu 1 sg usuwane po wykonaniu robot
podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore s3 niezbedne do wykonania robot podstawowych,
niezaliczane do robdt tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Specyfikacje techniczne (ST)

1. D.00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D.01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D.02.00.00 Roboty ziemne
4

D.06.01.01 Umocnienie skarp, rowow i Sciekow

10.2. Inne dokumenty

5. Zasady ochrony $§rodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrona §rodowiska w budowie
drog. GDDP, Warszawa 2002 (projekt)
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